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VII. Tekneler için Elektrikli İtki Sistemi Dizaynında Şaft Uzunluğu ve Yatak Sayısının TitreşimTekneler için Elektrikli İtki Sistemi Dizaynında Şaft Uzunluğu ve Yatak Sayısının TitreşimKarakteristiği Üzerindeki Etkisinin Sonlu Elemanlar Metodu ile TespitiKarakteristiği Üzerindeki Etkisinin Sonlu Elemanlar Metodu ile TespitiBAYIR A. O., YILMAZ S.1.Bilsel Uluslararası Ahlat Bilimsel Araştırmalar Kongresi, Bitlis, Turkey, 15 - 16 August 2023, pp.461-463VIII. Batarya Destekli Elektrikli Vidalama Aletlerinin Matlab Simscape Kütüphanesi Kullanılarak DinamikBatarya Destekli Elektrikli Vidalama Aletlerinin Matlab Simscape Kütüphanesi Kullanılarak DinamikAnaliziAnaliziÖZTÜRK B., YILMAZ S.3. Uluslararası Mühendislik Bilimleri ve Multidisipliner Yaklaşımlar Kongresi, İstanbul, Turkey, 10 - 11 February2022, pp.747IX. Creating and Realizing 3D Human Body Dynamic Model for  Biomechanical ApplicationsCreating and Realizing 3D Human Body Dynamic Model for  Biomechanical ApplicationsYanıkören M., Yılmaz S., Gündoğdu Ö.Congress on Movement and Motor Control, Eskişehir, Turkey, 21 - 25 May 2021, pp.50-51X. Development of a 3D Full Body Kinematic Model for  the Human Skeletal SystemDevelopment of a 3D Full Body Kinematic Model for  the Human Skeletal SystemYanıkören M., Yılmaz S., Gündoğdu Ö.Congress on Movement and Motor Control, Eskişehir, Turkey, 21 - 25 May 2021, pp.52-53XI. Bakım Uygulamalarında Robotların Yardımcı Ekipman Olarak KullanılmasıBakım Uygulamalarında Robotların Yardımcı Ekipman Olarak KullanılmasıYILMAZ S.IX. Uluslararası Bakım Teknolojileri Kongresi ve Sergisi, Denizli, Turkey, 26 - 28 September 2019, pp.93-99XII. Haptik Cihazların Kinematik Yapılarına Göre DeğerlendirilmesiHaptik Cihazların Kinematik Yapılarına Göre DeğerlendirilmesiYILMAZ S., ZAFER N.The International Conference on Materials Science, Mechanical and Automotive Engineerings and Technology(IMSMATEC 2019), Kapadokya, Nevşehir, Turkey, 21 - 23 June 2019, pp.930-935XIII. A New Method for Detecting Finger Jo int Gestures Using Raw Data Obtained from The Leap MotionA New Method for Detecting Finger Jo int Gestures Using Raw Data Obtained from The Leap MotionSensorSensorYILMAZ S.The International Conference on Materials Science, Mechanical and Automotive Engineerings and Technology(IMSMATEC 2019), Kapadokya, Nevşehir, Turkey, 21 - 23 June 2019, pp.1288XIV. Determination of Orientation Data in Positioning Mobile RobotsDetermination of Orientation Data in Positioning Mobile RobotsYILMAZ S.The International Conference on Materials Science, Mechanical and Automotive Engineerings and Technology(IMSMATEC 2019), Kapadokya, Nevşehir, Turkey, 21 - 23 June 2019, pp.1289XV. Path Planning Methods in Unmanned Aerial VehiclesPath Planning Methods in Unmanned Aerial VehiclesTÜZÜN S., YILMAZ S.6th International Symposium on Academic Studies in Science, Engineering and Architecture Sciences, Ankara,Turkey, 13 - 15 June 2019, pp.705-713XVI. A Low Cost Six Degree of Freedom Haptic DeviceA Low Cost Six Degree of Freedom Haptic DeviceYILMAZ S.6th International Symposium on Academic Studies in Science, Engineering and Architecture Sciences, Ankara,Turkey, 13 - 15 June 2019, pp.86XVII. Sanal Cisimlerin Sürtünmeli Temas Altında Haptik DeformasyonuSanal Cisimlerin Sürtünmeli Temas Altında Haptik DeformasyonuZAFER N., YILMAZ S.Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, Denizli, Turkey, 10 - 12 September 2015, pp.879-883XVIII. Parmak Hareketlerini Takip Eden Mekatronik Bir  SistemParmak Hareketlerini Takip Eden Mekatronik Bir  SistemZAFER N., YILMAZ S.Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, Denizli, Turkey, 10 - 12 September 2015, pp.343-347XIX. Mobile robot localization via outlier  rejection in sonar range sensor dataMobile robot localization via outlier  rejection in sonar range sensor dataYılmaz S., Ezercan Kayır H. H., Kaleci B., Parlaktuna O.2011 7th International Conference on Electrical and Electronics Engineering (ELECO), Bursa, Turkey, 1 - 04December 2011, vol.2, pp.434-438XX. Parçacık Süzgeci Tabanlı Konumlandırma Yöntemi için Yeni Bir  Algılayıcı ModeliParçacık Süzgeci Tabanlı Konumlandırma Yöntemi için Yeni Bir  Algılayıcı ModeliYILMAZ S., EZERCAN KAYIR H. H., KALECİ B., PARLAKTUNA O.



Otomatik Kontrol Türk Milli Komitesi – Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, Gebze-Kocaeli, Turkey, 21 - 23September 2010, pp.298-303XXI. Repealing Range Sensor Model Approach for Particle Filter  Based Mobile Robot Localization UsingRepealing Range Sensor Model Approach for Particle Filter  Based Mobile Robot Localization UsingSonar DataSonar DataYILMAZ S., EZERCAN KAYIR H. H., KALECİ B., PARLAKTUNA O.International Symposium on INnovations in Intelligent SysTems and Applications, Kayseri, Turkey, 21 - 24 June2010, pp.476-480XXII. An Application on Line and Corner Detection Method by Using Laser BeamsAn Application on Line and Corner Detection Method by Using Laser BeamsDemir G., YILMAZ S., EZERCAN KAYIR H. H., KALECİ B., YAZICI A., PARLAKTUNA O.1st International Symposium on Computing in Science and Engineering, 3 - 05 June 2010XXIII. A New Sensor Model for  Particle-Filter  Based Localization in the Partially Unknown EnvironmentsA New Sensor Model for  Particle-Filter  Based Localization in the Partially Unknown EnvironmentsYILMAZ S., Kayir H. E., KALECİ B., PARLAKTUNA O.IEEE International Conference on Systems, Man and Cybernetics, İstanbul, Turkey, 10 - 13 October 2010XXIV. A New Approach to  Improve the Success Ratio  and Localization Duration of a Particle Filter  BasedA New Approach to  Improve the Success Ratio  and Localization Duration of a Particle Filter  BasedLocalization for Mobile RobotsLocalization for Mobile RobotsYILMAZ S., KALECİ B., EZERCAN KAYIR H. H., PARLAKTUNA O.6th International Conference On Electrical and Electronics Engineering, Bursa, Turkey, 5 - 08 November 2009,vol.2, pp.370-374XXV. Gezgin Robotlarda Parçacık Süzgeci Tabanlı Konumlandırma ve Seyrüsefer YöntemiGezgin Robotlarda Parçacık Süzgeci Tabanlı Konumlandırma ve Seyrüsefer YöntemiYILMAZ S., EZERCAN KAYIR H. H., KALECİ B., PARLAKTUNA O.Otomatik Kontrol Türk Milli Komitesi – Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, İstanbul, Turkey, 13 - 16 October 2009,pp.354-359XXVI. Gezgin Robotlarda Parçacık Süzgeci Tabanlı Konumlandırma Yönteminde Algılayıcı Veri HassasiyetiGezgin Robotlarda Parçacık Süzgeci Tabanlı Konumlandırma Yönteminde Algılayıcı Veri HassasiyetiAnaliziAnaliziYILMAZ S., EZERCAN KAYIR H. H., KALECİ B., PARLAKTUNA O.Elektrik, Elektronik, Bilgisayar, Biyomedikal Mühendisliği 13. Ulusal Kongresi, Ankara, Turkey, 23 - 26 December2009, pp.145-150XXVII. A Robotic Exoskeleton Tracking Human Hand MotionA Robotic Exoskeleton Tracking Human Hand MotionKASAP M., ZAFER N., YILMAZ S.1st Cappadocia International Mechanical Engineering Symposium, Cappadocia, Turkey, 14 - 16 July 2004, vol.2,pp.764-766
Supported ProjectsSupported ProjectsYılmaz S., Zafer N., Ertan H., TUBITAK Project, Özel Yapım Bir Kara Kanosunun Geliştirilmesi ve Kürek ÇekişBiyomekaniğinin Araştırılması, 2022 - 2025Dutağacı H., Kaleci B., Yılmaz S., Gürel U., Project Supported by Higher Education Institutions, Deprem Sonrası Bina İçiOrtamlarda Kara ve Hava Robotları Kullanılarak Keşif ve Haritalama, 2014 - 2017Yıldırım S., Yıldız K., Zafer N., TUBITAK Project, Gerçek zaman ölçümlerine dayalı bilgisayar kontrollü geri beslemeliotomatik köklendirme sisteminin tasarımı geliştirilmesi ve karadutun çoğaltılmasında test edilmesi TÜBİTAK 108 O 424,2008 - 2010
Scientific RefereeingScientific RefereeingGÜMÜŞHANE ÜNİVERSİTESİ FEN BİLİMLERİ ENSTİTÜSÜ DERGİSİ, National Scientific Refreed Journal, July 2020GÜMÜŞHANE ÜNİVERSİTESİ FEN BİLİMLERİ ENSTİTÜSÜ DERGİSİ, National Scientific Refreed Journal, June 2020Kırklareli Üniversitesi Mühendislik ve Fen Bilimleri Dergisi, Other Journals, December 2019TURKISH JOURNAL OF ELECTRICAL ENGINEERING AND COMPUTER SCIENCES, Journal Indexed in SCI-E, December2018



PROCEEDINGS OF THE INSTITUTION OF MECHANICAL ENGINEERS PART H-JOURNAL OF ENGINEERING IN MEDICINE,Journal Indexed in SCI-E, June 2018Bilecik Şeyh Edebali Üniversitesi Fen Bilimleri Dergisi, National Scientific Refreed Journal, December 2017DOKUZ EYLÜL ÜNİVERSİTESİ MÜHENDİSLİK FAKÜLTESİ FEN VE MÜHENDİSLİK DERGİSİ, National Scientific RefreedJournal, November 2017Anadolu University Journal of Science and Technology A- Applied Sciences and Engineering, Other Indexed Journal, June2017
Tasks In Event OrganizationsTasks In Event OrganizationsYılmaz S., Otomatik Kontrol Türk Milli Komitesi – Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, Scientific Congress, Eskişehir,Turkey, Ekim 2016
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